Zusammenfassung — Regelstrecken mit verschiedenen Reglern

SRT - Steuerungs- und Regelungstechnik

P-T1-Strecke

Regler | Fo und Kennwerte | Fw und Kennwerte | Fz, und Kennwerte Ehw €hzv €p
P-T1-Verhalten | P-T1-Verhalten | P-T1-Verhalten
p Kpg = Kps * Kpr Kpg = Kps ® Kpr Kpg = Kps o = W o = Kpg ® Zy eO:W_(KPS.ZV)
Tg=Th L+ (Kps + Keg) L+(Kps * Kpg) | 1+Kps e Kpgr = 1+ Kps ¢ Kpg 1+ Kps *Kpr
T T.
Tig = 1 Ty = 1
1+(Kps * Kpg) 1+(Kps * Kpg)
[-T1-Verhalten | P-T2-Verhalten | D-T2-Verhalten
Kig =Kps®K Kpg =1 1
g ps ® IR Pg KDg:K
K ps 1 IR
Kig = Tyg=7——— 0 0 0
| TR 7 KpseKpg __ 1
197 Kpg oK
ps ® KNIR
Tg=T T,le—
°  KpseKpg ngzz—Tl
Kps *Kir
PI-T1-Verhalten | PD-T2-Verhalten | D-T2-Verhalten
Kpy = Kps oK Kpy =1 1
Pg ps ® Kpr Pg KDg:K_
IR
Kig =Kps®Kir Kp Kpr
g 1+Kpge K
K _ PS ®* PR
Pl |7,-1 R Mo =" oK 0 0
1+ Kps ¢ Kpr
Tig ) T
Kps®Kir Tog = 1K
Ps® RIR
2 ?= L
°  KpseKg
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Zusammenfassung — Regelstrecken mit verschiedenen Reglern

SRT - Steuerungs- und Regelungstechnik

P-T1-Strecke

Regler| Found Kennwerte Fw und Kennwerte Fzv und Kennwerte Ehw €bzv ep
PD-T1-Verhalten | PD-T1-Verhalten P-T1-Verhalten
Kpg = Kps ®Kpr __ K o Kps K
Pg ™ Pg
1+ K K 1+ K K
PD Kpg = Kps ®Kpr K PS.K R Ps © e &, = W 8 = Kps®Zy eb_W—(KPs°Zv)
[ ] w T vV -
T T DQZM :T1+KDR.KPS 1+ KPS.KPR 1+KPS.KPR 1+KPS.KPR
9= 1+ KPS.KPR 1g 1+Kps.KpR
_ T1 + KDR ® KPS
¢ 1+ KoK
PID-T1-Verhalten | PDD?*T2-Verhalten | D-T2-Verhalten
Kpy =Kps oK Kpg =1 1
Pg PS PR Pg KDg =K_
IR
Kig =Kps*Kir K _Ker
Dg KlR T _1+ KPS.KPR
Kpg = Kps®Kpr 197 Kps e K
PID K. 2_Kor 0 0 0
Tig=T P9 7Kg T, 2_T1+KpreKps
’ Kps®Kir
1. 1t KpseKpr
g =———FPS_TPR
’ Kps®Kir
T 2 _T1+KpreKps
20 7 KpgeK
Ps®N\IR
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Zusammenfassung — Regelstrecken mit verschiedenen Reglern

SRT - Steuerungs- und Regelungstechnik

P-T2-Strecke

Regler| Found Kennwerte | Fwund Kennwerte | Fz, und Kennwerte Ebw €bzv €p
P-T2-Verhalten | P-T2-Verhalten | P-T2-Verhalten
Kpg = Kps ® Kpr b = Kps ® Kpr Kpg = Kps
9~ 9~
P T =T, 1+(Kps * Kpg) 1+(Kps * Kpg) o W  KpseZy _W—(KPS‘ZV)
2 Ty = L Ty = L " 1+ Kps e Kpg bz 1+ Kps ¢ Kpgr 1+ Kps * Kpr
Tag” =Tz P 1+(Kps*Kpg) 9 1+(Kps*Kpg)
T, = T2 T, = T2
?  1+(KpseKpr) | 7 1+(KpgeKpg)
|-T2-Verhalten P-T3-Verhalten | D-T3-Verhalten
Kig = Kps*Kir Kpg =1 Kpg = 1
K 1 Kir
9 TR Kps® Kir 1g = 1
| 5 T Kps e Kir 0 0 0
Kps ¢ Kir Toy = 1
T.3_ T, Kps ® KR
3 =
’ Kps e Kir
.3__ T
% Kps® Kir
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Zusammenfassung — Regelstrecken mit verschiedenen Reglern SRT - Steuerungs- und Regelungstechnik

P-T2-Strecke

Regler| Found Kennwerte | Fwund Kennwerte | Fz, und Kennwerte Ebw €bzv €p
PI-T2-Verhalten | PD-T3-Verhalten | D-T3-Verhalten
Kpy = Kpg ® K Kpg =1 1

Pg Ps ® KPR Pg Kog = <
IR
Kig=Kps*Kir K _ Kpr
Dg KlR T :1+KF’S.KPR
hg =T 97 KpseKig
Tpg” =T Mg = kL T
29 =12 Kps®Kir Tpgl =t —
Kps*Kir
2_ I
Ty =2 — T
Kps®Kir T393:—2
Kps *Kir
3_ T
Ty =——2——
Kps ®Kir

PD-T2-Verhalten | PD-T2-Verhalten | P-T2-Verhalten

PD

Kpg = Kps ®Kpr
Kpg =Kps*Kpr
Tig=T

Tog° =T,

Kps ® Keg K Kes

® 1y Kes @ Kpg
_ Koo Kes
1+ Kps @ Keg

_T1 + Ko @ Kpg
Y1+ Kps @ Kpg

2 T2

o1y Kps ® Kpg

_T1 + Ko @ Kpg
" 1+ Kps @ Kpg

T, =12
¥ 1+ Kpg e Keg

T, =
¥ 1+ Kpg e Keg

1+ Kps * Kpg

Kps ®Zy

~ 1+Kps*Kpr

1+ Kps ®Kpr
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Zusammenfassung — Regelstrecken mit verschiedenen Reglern

SRT - Steuerungs- und Regelungstechnik

P-T2-Strecke

Regler| Found Kennwerte Fw und Kennwerte Fzv und Kennwerte Ebw €bzv €p
PID-T2-Verhalten | PDD?-T3-Verhalten | D-T3-Verhalten
Kpy = Kpg oK Kpg =1 1
Pg Ps ® KPR Pg Kpg = <
IR
Kig=Kps*Kir K _ Kpr
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Kpg =Kps *Kpr K Y7 KpseKig
K —_“DR
PID Tig=Ti Tog° =T, " T KR T, 2_T+Kpr*Kps 0 0 0
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Zusammenfassung — Regelstrecken mit verschiedenen Reglern

SRT - Steuerungs- und Regelungstechnik

|-Strecke
Regler | Fo und Kennwerte | Fw und Kennwerte | Fz, und Kennwerte Ebw €hzv €p
[-Verhalten P-T1-Verhalten P-T1-Verhalten
Kiy=KceK Kpy =1 1
P g = Kis®Kpgr Pg K pg = 0 &y = Zy & =_[ Zy J
_ 1 PR Kpr Kpr
1 Kis®Kpr A __ 1
7 KiseKpg
| I>-Verhalten PD-T2-Verhalten | D-T2-Verhalten
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Zusammenfassung — Regelstrecken mit verschiedenen Reglern

SRT - Steuerungs- und Regelungstechnik

|-Strecke
Regler| Fo und Kennwerte | Fw und Kennwerte | Fz, und Kennwerte Ebw €bzv €p
Pl-Verhalten PD-T1-Verhalten | P-T1-Verhalten
Kpg =Kis®Kpr Kpg =1 Kpg = 1
9 KPR ZV ZV
PD | Kig=Kis*Kpgr Kp _ Kbr 0 Cozv = &=
T Ke =1 KisKor PR PR
Kige K
. 1+K,s e Kpr Is®Kpr
1q = 1S bR
’ Kis®Kpr
PlI>-Verhalten | PDD?Verhalten | D-T2-Verhalten
Kpg =Kis®*Kpr Kpg =1 K g = 1
Kir
Kig =Kpr*Kis K Kpr
Dg — K K
2 IR Tlg - PR
Kig" =Kis*Kir Kir
PID Kpy? = Kpr 0 0 0
° Kir T292_1+KIS.KDR
Kis®Kir
Kpr
Tlg =
Kir
ng =
Kis®Kir
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Zusammenfassung — Regelstrecken mit verschiedenen Reglern

SRT - Steuerungs- und Regelungstechnik

|-T1-Strecke
Regler| Fo und Kennwerte Fw und Kennwerte Fzv und Kennwerte Ebw €bzv €p
[-T1-Verhalten P-T2-Verhalten P-T2-Verhalten
Kig = Kis® Kpr Kpg =1 Kpg = 1
Ty =T 1 T e Z z
1g = '1 _ _ v _ \
1g — 0 en v T eo -
P g K|s’ KPR 1g = 1 : KPR [KPRJ
T Kis® Kpr
T, 2 _ 1
? KigeKpg T, 2__ 1
P KigeKpg
| 1>-T1-Verhalten PD-T3-Verhalten D-T3-Verhalten
Kig = Kis® Kpr Kpg=1 Kpg= Kpr Kpg = 1
? ? Kir d Kir
K|2g =Kis*Kr
T = KPR T = KPR
Pl |Tg=T 97 Kig 197 K n 0 0 0
2 1 2 1
29 Kis®Kir 29 Kis®Kir
Taq° = L Taq° = i
g Kis®Kir g Kis®Kir
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Zusammenfassung — Regelstrecken mit verschiedenen Reglern

SRT - Steuerungs- und Regelungstechnik

|-T1-Strecke
Regler | Found Kennwerte Fw und Kennwerte Fzv und Kennwerte Ebw €bzv ep
PI-T1-Verhalten PD-T2-Verhalten P-T2-Verhalten
Koy =K ce K Kpy =1 1
Pg IS DR Pg Kpg — <
PR
Kig =Kis*Kpr Kp _ Kbr ,
g
KPR _1+K|S.KDR — V _ | ZV
PD Tlg =T1 Tlg - W 0 eoZv KPR 90 - KPR
1g = KIS.KlR T2 2: Tl
T ? KigeKpg
2 1
ng =
Kis®Kpr
Pl I>-T1-Verhalten PDD?-T3-Verhalten D-T3-Verhalten
Kpy = Kice K K 1
Pg IS ® KpRr Kpg =1 Kpg = PR Kpg =
_ Kir Kpr
Kig =Kis®*Kpr
Kpbr Kpr
129 = Kis*Kir D’0 ~ K 4 9 Kir
19 = 29 = o
> > ’ K ; KiseKir
ng =T2
2 _1+KigeKpg 3. I
Tyy” = Tag =——2—
Kis®Kir Kis®Kir
S
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SRT - Steuerungs- und Regelungstechnik

Zusammenfassung — Regelstrecken mit verschiedenen Reglern

|-T2-Strecke
Regler| Found Kennwerte Fw und Kennwerte Fzv und Kennwerte Ebw €bzv €p
[-T2-Verhalten P-T3-Verhalten P-T3-Verhalten
Kig = Kis® Kpr Kpg =1 Ko, — 1
" Ker
T1g =T Tig = - 1
T.2_T.2 Kis® Kpr 9= Z, Z,
P |2 =% Kis®Ker 0 €z = ¢ & =—
T, = Ty PR Kpr
? KigeKpg T292=—T1
Kis*Kpr
2
T, 3_ T, )
P KiseKpr T393:T;
Kis®Kpr
| 1>-T2-Verhalten PD-T4-Verhalten D-T4-Verhalten
Kig = Kis*Kpr Kpg=1 Kpg _ Kpr Kpg -1
K., =K K Kir Kir
12g = Ms*RIR
T, = RPR T, = PR
Tlg :Tl 9 K|R 9 K|R
2 2
Pl Ty =T, ngzz 1 ng2= 1 0 0 0
Kis®Kir Kis®Kir
3: Tl 3: Tl
% Kis®Kir % Kis*Kir
A T A T
g Kis®Kir J Kis®Kir
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Zusammenfassung — Regelstrecken mit verschiedenen Reglern

SRT - Steuerungs- und Regelungstechnik

|-T2-Strecke
Regler | Found Kennwerte Fw und Kennwerte Fz, und Kennwerte €bw €bzv €b
PI-T2-Verhalten PD-T3-Verhalten P-T3-Verhalten
Kpy =K ge K K 1
Pg Is® KpRr Kpg =1 Kpg = DR Kpg =
Kpr Ker
Kig = Kis* Kpr
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Pl I>-T2-Verhalten PDD?T4-Verhalten D-T4-Verhalten
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_ Kir Kpr
Kig =Kis*Kpr
K K K
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